[ ® 41 FA

PONTE RETIFICADORA FUSIVEL LINHA 3
( FONTE DE 24 Vcc) ( FONTE DE 24 Vcc)
|~ "~y """ /T T TT/TTTTTTTTTTT /T TTTT " 1

| |

1 O 7 O TRAFO DA PLACA
I | _ENTRADA CA1

|

4 X 1N 5408

LINHA 3 (Borne 3) eI + L 1— T 1 “D] 4 papLAcAsFA

AVZ
31NOA

-n |
0V - TRAFO 500W <—— sl o5a W |-of |__, TRAFODAPLACA
—1Q ¢|AC 33 s SAIDA 20 Vac
19V - TRAFO 500W <——¢|AC Sc g B ENTRADA CA2

p m >0 —>
FUSIVEL LINHA 4 ¢—(D | = > 0,5A * QT bapLaca4iFA

|

o(])-—i—» 110V - TRAFO 500W
-e-—:—b LINHA 1 (Borne 1)
. ®—1—> 0V - TRAFO 500W

* Q1> LINHA 2 (Borne 2)
|

o (]}—1—» RESERVA

5 RESERVA . 9——1—» RESERVA

° ®<l—1— NEGATIVO FONTE 24V

* (D1 LINHA 4 (Borne 4)
|

|

|

|

5VMP/ VMD / VML ¢—Q)
3VMP/VMD / VML ¢——O) o |m
I

(-) RETIF. Valvulas ¢}—O o | =
(+) RETIF. Vélvulas «—F]) o[+
|

|

|

BORNE 11 «+——O) ¢

|
BORNE 13 «+—O) ¢

11

21

1

ANOD
1

2149
@8 -0

|
* (D> DISJUNTORLT - 10A

|
|
|
|
|
|
|
' om ° *O1+> 3L2RAP
| 1z>| E o * O+ DISJUNTORL2 - 10A
| »|° ° ° ° 2 [ ] @- 1L1 RAP
[ o o5 —>
o ) NOTA 2
83 §[@] :[@) v :
L eq m od * (D1~ DISJUNTORLS3 - 10A
I oM o — i " * O+ 5L3RAP
1 2 I ' . ‘ o O+ RESERVA
| oL — wo * @Q++» RESERVA
| RESERVA |
| |
i | [ 5 !
1 O [T Ul [ m QO | LIGADO NO 19 Vac
b i o —— A ! DO TRAFO DE
500 W, ANTES
DE SER
0 24 Vcc ( Linha 3 ) RETIFICADO
P T T T T T T T T 777 -7~ I
DESCE MAN |
: DEMAN o—— —  ©°MAN I
PA |
| - O ABR ,
| suman o SOBE | | PF R |
| |
I |

NOTA 1 : ESTA PLACA ATUALMENTE SUBSTITUI AS PLACAS: PQC - 01 E PQC - 02

NOTA 2 : EM COMANDOS COM DOIS OPERADORES DE PORTAE -2.000 ( ELEVATEC ),
DESCONSIDERAR OS FUSIVEIS DE 3A DA PLACA PQC-3, NESSE CASO,
SERAO CONSIDERADOS OS FUSIVEIS ( 3 A), FIXADOS NO PROPRIO
OPERADOR DE PORTAS E - 2.000.
01




41 FA

ELEVATEC®

S E R ]
ELEVADORES & COMPONENTES MAGNE (o) HIDRAULICO

PANTALHA DE DESCIDA

PANTALHA DE SUBIDA<+— PAS PAD PNI —> PANTALHA DE NIVELAMENTO
|

Ls3o$—l> LIMITE FIM DE CURSO DE SUBIDA
I

PISO 5 LSZ; —> LIMITE DE PARADA DE SUBIDA (1 NAe 1NF)

PISO SUPERIOR !

CORTE DE ALTA VELOCIDADE —>“

|
EM SUBIDA EXS —> LIMITE DE EXTREMO DE SUBIDA

!

CORTE DE ALTA VELOCIDADE
EM DESCIDA
<——+—— PARADA NA DESCIDA
PISO 4 . :
: 1
<_=_ PARADA NA SUBIDA
1
CORTE D T b CIPADE —‘>i ! SELETOR MAGNETICO
| IMAS DE PARADA PNI
4 1 I
7 - 4 ’ \ 7 7 /‘ ! 7 Yy
. ! Pie \ v l 1123 mm
e [ v L7 \ ,:. 7 Os imas devem t ~L
- V7 s ’ ser montados —> +
| SE REPELINDO tt 1-23 i1
| A
CORTE DE ALTA VELOCIDADE — i | l I +23 mm
EM DESCIDA | VA
8 i
o 1
~
+I . |
PISO 3
— — — ZONA DE PORTA
o I )
o _

~ |
> 1
CORTE DE ALTA VELOCIDADE —>

EM SUBIDA

— g

¥ Y

CORTE DE ALTA VELOCIDADE
EM DESCIDA

|

|

|

|

|

|

|

i 1
|

PISO 2 1
|

|

|

|

|

1

SENSOR MAGNETICO
ELEVATEC -"NA "

CORTE DE ALTA VELOCIDADE —l>h
EM SUBIDA
EXD ~————————— —>LIMITE DE EXTREMO DE DESCIDA
]
CORTE DE ALTA VELOCIDADE — l | o
EM DESCIDA | =)
N~
| +I
PISO 1 LD2 Qgg —>LIMITE DE PARADA DE DESCIDA
—— + — — (1NAe1NF)
PISO INFERIOR : 4 o
e
lH
LD3 —————>LIMITE FIM DE CURSO DE DESCIDA

150

Rk

02 |




[ ELEVATEC® SELETOR OTICO - PAS, PAD, 41 FA

ELEVADORES & COMPONENTES ( Sensores INFRAVERMELHOS ) HIDRAULICO

-

PAS PAD h LIMITES

ULTIMO PAVIMENTO LS3 FIM DE CURSO NA SUBIDA

—

LS2 PARADA NA SUBIDA (1 NA +1NF)

DESACELERA NA SUBIDA >
DESACELERA NA DESCIDA > I OEE' EXS LIMITE EXTREMO DE SUBIDA
PENULTIMO PAVIMENTO
ZONA pE PORTA
MINIMA

DESACELERA NA SUBIDA —m—> I

M/V\

PARA DESCENDO
DESACELERA NA DESCIDA >
o l
2
3° PAVIMENTO + — ZONA DE PORTA
PARA SUBINDO A > I MAXIMA
o
N~
+I1
DESACELERANA SUBIDA —Y— T
DESACELERA NADESCIDA ——M8M———> g———— —
} 100 mm
2° PAVIMENTO I ------
i 300 mm
DESACELERA NA SUBIDA ——> I |
DESACELERA NA DESCIDA > EXD Qg_— —>LIMITE DE EXTREMO DE DESCIDA
| o
I o
! N~
i +I
1° PAVIMENTO I LD2 —>LIMITE DE PARADA DE DESCIDA
I : [
: n
1 -
' +
LD3 ~———————> LIMITE FIM DE CURSO DE DESCIDA

150

E

03




| ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

Circuito de SEGURANCA MANUAL
e AUTOMATICA

41 FA

HIDRAULICO

.

sic

CABO DE AGCO

REGULAR
A PESAGEM q

110 Vca

0 Vca

LINHA 1 LINHA20 —

1"
—> LS3 — LIMITE FIM DE CURSO DE SUBIDA

—> PAP —> PORTA DE ACESSO AO POGO
14

——> TEMPERATURA DO OLEO

——> PRESSOSTATO DE MiNIMA PRESSAO

——> PRESSOSTATO DE PRESSAO ( PESADOR)

—> RT — RELE TERMICO

CIRCUITO DE SEGURANCA MANUAL

—> PP — CONTATO DE PORTA DE PAVIMENTO
19
—> PEM —> CONTATO DE PORTA DE EMERGENCIA

20 RF3

(Sm)

220 uF x 35V
a
470 uF x 35V

EM ALGUNS 11 |14 A2 A1
COMANDOS 11 -
ESSES CONTATO DO CIRCUITO MA SENSOR MAGNETICO
CONTATOS DE FALTA E INVERSAO DE FASES
SAO: 15 18. ‘L <
&
15Qx5W J
______________________________ [~
110 Vca 0,22 uF x 250 V
LINHA 1 ‘f
33 < RENIVELAMENTO
—> 40 /‘z’“/
34
21 ] E o
LIMITE FIM o9
—> LFC —> DE CURSO wE =
OPERADOR RELE | © ~<Et g
22 DEPORTA(NA) —— pun™ + pa w = %)
PLACA oE =
41FA E 2
CONTATO =
P CT = e RINCO o
&
23 A2 41 A1 ©
NOTA 1: CIRCUITO DE SEGURANGA AUTOMATICA PARA PORTA DE EIXO VERTICAL
NOTA 2: CIRCUITO DE SEGURANGA AUTOMATICA DIFERENTE DE PORTA DE EIXO VERTICAL
CONSULTAR ESQUEMAS DA PAGINA 35 ( CIRCUITOS COMPLEMENTARES )
NOTA 3: CURTO-CIRCUITAR ( INSERIR JUMPER ) ENTRE OS BORNES ONDE NAO HOUVER COMPONENTES

04
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ELEVATEC® Ligacao das Contatoras PA / PF 41 FA
ELEVADORES & COMPONENTES OPERADOR DE PORTA HIDRAULICO

OPERADOR DE PORTA ACIONADO POR DOIS RELES ( PA/PF)

110 Vca 0 Vca
o LINHA 1 LINHA 20
11
—_—op—> CONTATO DO CIRCUI'I:O DE FALTA
14 OU INVERSAO
DE FASES DO OPERADOR
DE PORTAS
/——> RELE NA PLACA 41 FA
LPA RCP RAP RAP
A2 A1
ABRE PORTA
307 31 21 22 NA C
——40
14 0,22 uF x 250 V
/——> RELE NA PLACA 41 FA
LPF RAP RCP RCP
A2 A1
|—o FECHA PORTA
60 61 21 22 NA C
15Qx5W
0,22 uF x 250 V

OPERADOR DE PORTA ACIONADO POR UM RELE ( C/AP)

110 Vca 0 Vca
LINHA 1O O LINHA 2

~— OP —> CONTATO DO CIRCUITO DE FALTA

PORTA

11 OU INVERSAO
DE FASES DO OPERADOR
DE PORTAS
RELE NA
LPA RCP ~ RAP RSO
41 FA
$—o o—sle—t—W— /|
30 31 21 22 ——
' |
L Gy swo | ABRE | FECHA
14 !_

LPF RAP

RC
A2
el

0,22 uF 15 ohms
250 V 5W
05

|
|
P A1 C/AP




.

® . . ) . 41 FA
EEIV:IERE\S,Q);I:EEQES Ligacao para Partida Direta

110 Vca 0 Vca
LINHA 1O O LINHA 2
1
~— OP —> CONTATO DO CIRCUITO DE FALTA
14 OU INVERSAO
DE FASES DO OPERADOR
DE PORTAS
LPA RCP RAP
| 1
*—0 JIIIF O 0-|||—0 ¢ ABRE PORTA
30 31 21 22 | | E | UARES
13 0,22 uF 15 ohms
40 _— 250V
14
LPF RAP A2 RCP N RCP
$—o ﬁ o—e-{[}-® ¢ FECHA PORTA
60 61 21 22 NA  C
0,22 uF 15 ohms
250V 5
LS2 VMD A2 CSuU A CSU 41
|
*+—o° ;'Ir o—e-{[}-® I W I | Fe— |—¢ suBIDA
32 33 21 22 NA''C 13 14
0,22 uF 15 ohms
250V 5W
Ld2 CcSuU VMD / EVD N CDE a1
»— J'If o—e[}-® WW |-e— |—¢ DEscIDA
34 35 21 22 | ¢ | 33 34
0,22 uF 15 ohms
250V
VML / EVR
o po RAY ALTA
¢ YWW- — —9
c VELOCIDADE
0,22 uF 15 ohms
250V 5W
VMD / EVD
0 Vcc O— o " :i: F‘ E —049
| ! VMD / EVD
48 Vcc O @ : 5: :6 : O 50
DAS VALVULAS Foemmeoe
WITTUR GMV 3JI :4 o5
EVR VML ! !
EVD VMD L 5: :6 Os2 VML / EVR
EVS VMP L :

06




| ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

.

Ligacao para Partida
Estrela / Triangulo

41 FA

HIDRAULICO

13 g

SuBIDA
LD2
35 csu ARVMDIEVDAI COE )
Hl s
DESCIDA
VML / EVR
AZ Al RAV
ALTA VELOCIDADE
VMP /| EVS
4 s A2 A VAA
S e Ly
33
csu f:
34
A Y ESTH
A2 Al
¢ e I-‘_'\/\/x -
Y

o 2 VELOCIDADES 0 Vca
LINHA 1 QLINHA 2
RF3 = % PORTA TOTALMENTE ABERTA (NA)
OPER. 14
DE PORTA, LPA
13 ABRE PORTA
40 5=
L LPF
RGP
L }'———.
¥ 2122
% PORTA TOTALMENTE
FECHADA (NA) FECHA PORTA
LS2 vMD/EVD
32 a2z OV 4 GUagq

pz, D 4 U

|

Diagrama Eiéirico do
Bioce de Vdlvuias

0 52

NOMENpLATURA o 3\1"&4&
DAS VALVULAS BARR i -0 ;ﬁp
Y-0 \ 98Vcc 5.6 VMP | EVS
WITTUR GMV —} 043
8 VMD
EVR VML g o
EVD VMD 48 Ve 5,6 . VMD / EVD
LA
EVS VMP 5 L, 1
S VML / EVR
48 Vce 5 it 6

07




| ELEVATEC® SINAIS LIGADOS NA 41 FA

ELEVADORES & COMPONENTES PLACA DE COMANDO 41 FA HIDRAULICO

.

O + 24 Vcc (LINHA 3)

/E.lﬂp o EXS —— (LIMITE DE EXTREMIDADE DE SUBIDA - Borne EXS )
/E-II}O o EXD —* (LIMITE DE EXTREMIDADE DE DESCIDA - Borne EXD )

I I o PAS — - ( SENSOR DE SUBIDA - Otico ou Magnético - Borne PAS )

o PAD — (SENSOR DE DESCIDA - Otico ou Magnético - Borne PAD )

O O o ABR —— (COMANDO DE ABERTURA DE PORTA DE CABINE - Borne ABR)
. =

o O o CER —— (COMANDO DE FECHAMENTO DE PORTA DE CABINE - Borne CER))
.

- Z]— EME — (EMERGENCIA EM INCENDIO - Borne EME )
BEM

29 40
14| |—.—| I—o SM ——> (SEGURANGA MANUAL - Borne SM )
43| 144 43] |44

41
43I I44 o SA ——> (SEGURANGA AUTOMATICA - Borne SA)
/ﬂrﬁp o EAU1——— (FIM DE PORTA ABERTA - Borne U1)
FPA

LIMITE DE 24 Vcc
no Operador
de Portas

08




ELEVADORES & COMPONENTES

.

| ELEVATEC® MOTOR DE PORTA DE CABINE

RAP
||
¢
110,
10A 3A 100 Qx 120 W RCP MPC
57
L1 0—8 >\ p— —+ — | o AAAA—
1 2
RAP 0,22 uF x 630V
3
0,22 uF 330 x5W
X 630V
10A 3A 100 Qx 120 W RCP 53 MPC
L2 00— >—\ p—4— —] AN
3l 1y ]_
330 x5W
0,22 uF x 630V
RAP 33Q x5W
| |
10A 3A ] 1 MPC
5 6 59
L3 o—ﬁ)—d\; - ) ® B AN —
RCP
| |
5' g
L3 _
T Ot 12 CIRCUITO DE FALTA E INVERSAO DE
L2|g 0/' ————— » FASES DO OPERADOR DE PORTA
O—10 14 EM ALGUNS COMANDOS ESSES
L1|R CONTATOS SAO 15 E 18.
O 11

DETALHE DA INSTALAGAO DOS FILTROS NO MOTOR DE PORTA DE CABINE ( MPC)

57

0,22 uF x 630V

0,22 uF 33Q x5W

= MPC

0,22 uF x 630V

33Q x5W

33Q x5W

59
09
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ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

PARTIDA DIRETA DO MOTOR 41 FA
ASSINCRONO DA BOMBA HIDRAULICO

& R
o S
o= T
- - \ _: Fusiveis na
I 8 I caixa de
: 8 e | luz do Edificio
|_ - - - - - r----=- — — 1
N ® ® |
by 3 5 :
: RELE TERMICO
= IT_-I |
T ) ¢ ¢ |
P N —_—
I ———— | ——— — — [ — I
: 1 3 5 I
i : cSuU
I 2 4 6 I
b ____ —_l
u1Q vViQ W1 (f
MOTOR ASSINCRONO

10




| ELEVATEC® LIGAGAO Y'-/\ PARA MOTOR 41 FA
ELEVADORES & COMPONENTES ASSINCRONO DA BOMBA HIDRAULICO

]
- v X

3 \ _: Fusiveis na
: | caixa de
I ) I luz do Edificio

—_——_—m e e — — = - — 1

RELE TERMICO

e
Mr—e

a 6
*
Lo o e e e e e e ——
®
@
@ T
Ll il Hl i -1 = e e e e = —— -9 ——————g == == bl |
I 1 3 5 | I 1 3 5 | I 1 3 5 |
I 2 a) [ : I 2 4 6] : |2 4 2
CSU YAN Y
@
¢
¢
w1 w7
V1 v2
U1 \U2

1




| ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

.

CIRCUITOS COMPLEMENTARES

41 FA

HIDRAULICO

[ 2 OPERADORES DE PORTA COM PORTAS OPOSTAS ]

110 Vca
O LINHA 1

0 Vca
LINHA 2 Q

15
—_ FALTA DE FASES DO OPERADOR DE PORTAS

18 ABRE PORTA 2

RAP2
A2 A1

LPA2 RCP2 RAP2

—e

40 41 21 22

ABRE PORTA 1

LPA1 RCP1 RAP1 RAP1
A2 I
427 43 21 22
13
—_40
ﬂ FECHA PORTA 2
LPF2 RAP2 RCP2
A2 A1
307 31 21 22
RCP
FECHA PORTA 1
LPF1 RAP RCP1
A2 A1

60 61 21 22

J, !
15Qx5W

0,22 uF x 250 V

110 Vca

j_LINHA 1
33
34

0 Vca

LINHA 20

—> 40 3> SM
21

LIMITE FIM DE CURSO

> LFC2 = OPERADOR DE PORTA (NA)

LIMITE FIM DE CURSO
—> LFC1 —> OPERADOR DE PORTA (NA)

22

——> CT —> CONTATO DE TRINCO
41
z3 A2 A1
I—l> LPA1 |——> LPA2
o | f—eo— | o
24 Vcc LIMITE ADICIONAL ENTRADA FPA
LINHA 3 INSTALADO NO DA PLACA

OPERADOR DE PORTA DE COMANDO

DESENHO : 1/10

[ VENTILADOR DE CABINE ]

110 Vca
LINHA 1

0 Vca
LINHA 2

A2 VENT. A | RVF
o o | |
42 43
l 15Qx5W 54
0,22 uF x 250 V
VENT
[ NIVELAMENTO ]

0OS BOTOES NS E ND SAO DE DUPLO CONTATO

24 Vcc
OLINHA3
0 Vcc
O LINHA 4
BOTAO DE <
NS  NIVELAMENTO a
l DE SUBIDA <
—oO O » SUMAN $)
L
BOTAO DE =
ND  NIVELAMENTO &
DE DESCIDA a
1 =
o O » DEMAN 3
o
|_
Z
L
=
3
L
© 'V{o MAN 2>
zZ
LIMITE
DO
NIVELAMENTO
3
o
0Vcc O 5
LINHA4 S
] <
o e =g
o— SA S
wo
>a
Z

AUXILIAR

12




| ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

.

CIRCUITOS COMPLEMENTARES

41 FA

HIDRAULICO

110 Vca

ILINHA1
'L ,p FALTA DE FASES DO
OPERADOR DE PORTAS

0 Vca
LINHA 20

ABRE PORTA 2

RCP

A0 15¢18. \
2

21

Il

22

DESENHO : 2/10

(7]
(/2]
o
=2
-4
5
(&)
[72]
w LPF1 RAP
[72]
w ¢ o-mo—c T}
3 60 " 61 21 22
[a]
2
<
s
5
(&)
[72]
3
3 [ CIRCUITO PARA OPERADOR DE PORTA SUR ]
; 110 Vca 0 Vca
i O LINHA49  OU 50 Vcc ( RETIFICADOR P/ OPERADOR DE PORTA ) o LINHA 50
11
I\‘> —— OP FALTA DE FASES DO OPERADOR DE PORTAS -
14
RAP A RCP A A2 Al
(63)
¢ Il I | m\ém
21 22 21 oo
RAP A CRA
Ol (52) | 47 x 50 W RMI RM
Bk atay
P20 RM
OPERADOR DE
RAPA . CRF RAP A PORTA
[ - [ —e LATERAL
L ¢ I O /r 3 ' 14
1 2 P19 ) )
[ RCP A
o|1c 47 x50 W rvi M
RAP A {1+
RM
| [ )\ 4
1 02C L
Vf’
! OPERADOR DE
ci1C PORTA
|
RCP A 1 CENTRAL
[
15 ? cx
| RAP A
|
3 | 4
¢

13




| ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

.

CIRCUITOS COMPLEMENTARES
RAMPAS MECANICAS E MAGNETICAS

41 FA

HIDRAULICO

sic

CABO DE AGO

REGULAR A PESAGEM KW

EM ALGUNS

COMANDOS

ESSES CONTATOS
SAO: 15 e 18.

34

[ PORTA DE PAVIMENTO E CABINE MANUAL ]
110 Vca 0 Vca
LINHA 1 LINHA20 -

1"
—> LS3 —> LIMITE FIM DE CURSO DE SUBIDA

—> PAP —> PORTA DE ACESSO AO POGO
14

——> TEMPERATURA DO OLEO

——> PRESSOSTATO DE MiNIMA PRESSAO

——> PRESSOSTATO DE PRESSAO ( PESADOR))

—> RT —> RELE TERMICO

—> PP — CONTATO DE PORTA DE PAVIMENTO

19
—> PEM —> CONTATO DE PORTA DE EMERGENCIA

20 RF3 40
11 |14 A2 A1 |
11 B
CONTATO DO CIRCUITO w
DE FALTA E INVERSAO DE FASES J,
21
15Qx5W
—>40
0,22 uF x 250 V
22 L
CONTATO DE TRINCO
—>CT > NOS PAVIMENTOS
(ACIONADO PELA RAMPA)
23

A2 41 A1

| ::EJ,; oy

15Qx5W

0,22 uF x 250 V

DESENHO : 3/10

CIRCUITO DE SEGURANCA
MANUAL ( SM )

(SA)

CIRCUITO DE SEGURANCA
AUTOMATICO

14




| ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

.

CIRCUITOS COMPLEMENTARES
RAMPAS MECANICAS E MAGNETICAS

41 FA

HIDRAULICO

DESENHO : 4/10

[ PORTA DE PAVIMENTO E CABINE MANUAL RAMPA MAGNETICA ]

LINHA 1 LINHA 2
110 Vac 0 Vac
3i
40
3
RMT PAT 1
A2 A1
| 1
1
(RELE N° 12)
15Qx5W
0 Vcc 0,22 uF x 250 V + 50 a 110 Vcc
BOBINA DA
RMT RAMPA RMT
L 49 50
3l ly | : ' ' | 2 | 1
15Qx5W

0,22 uF x 250 V

PORTA DE PAVIMENTO E CABINE AUTOMATICA COM RAMPA MECANICA SIMULTANEA

23

—> LFC —> OPERADOR DE PORTA (NA)

—7> PP —&> CONTATO DE PORTA DE PAVIMENTO

110 Vca 0 Vca

3iLINHA1 LINHA2Q
—> 40

34

LIMITE FIM DE CURSO

CIRCUITO DE SEGURANCA

a1

24 CT R A2 A1

b

15Qx5W

0,22 uF x 250 V

AUTOMATICO

15




| ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

.

CIRCUITOS COMPLEMENTARES
RAMPAS MECANICAS E MAGNETICAS

41 FA
HIDRAULICO

DESENHO : 5/10

PORTA DE CABINE EIXO VERTICAL COM RAMPA MAGNETICA

0 Vca
LINHA 20

110 Vca
O LINHA 1

31

— —>40
34

210

| LIMITE FIM DE CURSO
XO—P LFC —> OPERADOR DE PORTA (NA)

SPC

A2 A1

22

—> CT —> CONTATO DE PORTA DE PAVIMENTO

41

23

b

15Qx5W

0,22 uF x 250 V

LINHA 3 LINHA 4
24 Vcc 0 Vcc
RAP RMT 12 SPC
[I] A2 A1
15Qx5W
0,22 uF x 250 V
SPC
o! | | O SPA
5 6
24 Vcc
LINHA 3

16




ELEVATEC® CIRCUITOS COMPLEMENTARES 41 FA
ELEVADORES & COMPONENTES RAMPAS MECANICAS E MAGNETICAS HIDRAULICO

.

DESENHO : 6/10

PORTA DE PAVIMENTO E CABINE AUTOMATICA COM RAMPA MAGNETICA

110 Vca 0 Vca
LINHA 1 LINHA2Q
33
—> 40

34
21

LIMITE FIM DE CURSO
—> LFC —> OPERADOR DE PORTA (NA)

SPC_ 22

ol s

——> PP —> PORTA DE PAVIMENTO

A2 sPC A1

” Foos i
RMT SPC
CT A2 41 A1
24 R R | I ; g |

0 Vcc + 50 a 110 Vcc
BOBINA DA
RMT RAMPA RMT
49 50
| 1
15Qx5W
110 Vca 0,22 uF x 250 V 0 Veca
LINHA 1 LINHA 2
RAMPA MAGNETICA
RSA RMT

49 50

SPC
o | | O SPA
5 6
24 Vcc
LINHA 3

17
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| ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

CIRCUITOS COMPLEMENTARES
RAMPA MAGNETICA ELEVATEC

41 FA
HIDRAULICO

110 Vac - Linha 1 0 Vac - Linha 2 DESENHO : 7/10
@) @)
A2 40 aq
[ Sl S —
[ |
CIRCUITO DE VSEGURANQA
MANUAL ( PAG. 22)
33__ O 24 Vcc -Linha 3
___ 40
34
P 29 40
21 22 pp, SPC
[ TS e
a4l 143 a4l la3
33 LFC
—__ SPC SPC
34 | |
¢ SPA
PAT 1 RMT 43l Taa O
13| 114 A2 A1
7 il
41
I
| L ¢ O sA
44 43
\
\
|
A2 - | A1 +
24 Vcc - Linha 3
O 23 PAT 1
AX1 - Saida auxiliar programada
para rampa magnética ( PAT 1)
R A2 41 A1
24
CT
l 15Qx5W
0,22 uF x 250 V
220 Vac - Disjuntor L1 0 Vac - Disjuntor L2
@) @)
RMT 49 RMT
13 | |14 50 3433
s {29
[ , |
AO PRIMARIO

DO TRANSFORMADOR
DA RAMPA MAGNETICA

17 -A |
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ELEVATEC® CIRCUITOS COMPLEMENTARES

ELEVADORES & COMPONENTES LIGACAO DOS VENTILADORES

DESENHO : 9/10

Ax1 DEVE SER PROGRAMADA COM A FUNGAO RVF ( RELE 13 ); NESSE CASO
O VENTILADOR FUNCIONA ATE 3 MINUTOS APOS A PARADA DO ELEVADOR

AX1 RVF

24 Vcc
A2- | A1+
O . 'vY\/‘ * O
Saida da Linha 3
Placa |
41 FA |
110 Vca | RVF 0 Vca
13 |, 14 A2 A1 o
o 1l VYWV .
Linha 1 RVF | Linha 2
R I
VENTILAQT\O |
FORCADA s |
T I
OPQAO DE LIGAQAQ DO VENTILADOR DE CABINE PARA TODOS OS RELES
E SAIDAS AUXILIARES ( Ax1/Ax2 ) OCUPADOS

ENTRADA
220 Vac

VENTILADOR

CABINE

5116 67
L3 o ff:oH

Chave 43
BR Liga / Desliga
Ventilador -

17-C




ELEVATEC® CIRCUITOS COMPLEMENTARES 41 FA
ELEVADORES & COMPONENTES LIGACAO DOS VENTILADORES HIDRAULICO

DESENHO : 10/10

Ax1 DEVE PROGRAMADA COM A FUNGAO POT ( RELE 01 ); O VENTILADOR
SO FUNCIONA ENQUANTO O ELEVADOR ESTIVER EM MOVIMENTO

AX1 a2 POT a1 24 Vee
O — NN —e O
Saida da | Linha 3

Placa
41 FA |
VNT
110 Vca 13|||14 %7_0/ 68 A2 ¢ A1 0 Vca
. Ill Ch ) W L?1 2
Linha 1 ave inha
POT Liga / Desliga |
Ventilador |
R I
VENTILAGAO |
DE CABINE |
S I

17-D |
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ELEVATEC® LIGACAO DO ANUNCIADOR VOCAL a1 FA
ELEVADORES & COMPONENTES NA PLACA DE COMANDO 41 FA HIDRAULICO

.

A placa de comando 41 FA envia por meio da saida A51, pulsos seriais para acesso das
mensagens gravadas no ANUNCIADOR VOCAL; que ira falar os pavimentos gravados
para a obra, abertura e fechamento da porta de cabine e mensagens de falhas de fun -
cionamento, assim como nos casos de operagao em modo de manutencgao .

@| NVE ENC
° |

o
=

L
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o
b
S
-

=
23
£3
b

2|
2
2

2
8

zz0
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o

4

a

g

g

e

55
H

Ve
DESC\DA{ Vot
voo

CABINE{ gés
ELEVATEC® o7

ELEVADORES & COMPONENTES D5

o
@
!
(o]
zzo
£3

o
=]
m
[*]
zzo0
23
56

3|

A FA

3|
@
L}
N

Comunicagao Serial

E
(7]
c
S
o T
zzo0
3
=37
=5g
50
2of
L8
z
3

E (o]
T ALIAE AR I AT IR

A PORTA SERIE ALT

[eoe] oo [eoe] [0e0e] [0 [e0e] [e00] [0 D

( O| PULSO A
O O RESET

Linha 4
O O] 24V (-)
(0Vcee) oo
o O O| REDE

I/' O O| REDE

TENSAODA Anunciador Vocal Visto de Costas
REDE LOCAL
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[ ® - 41 FA

MESTRE (CABINA 1) ESCRAVO (CABINA 2)
Esxs S 3 E £ =)
@ CA2 J @ @ ' C @
]
= E = E
] EI:]
= = : g
§— ELEVATEC® = ELEVATEC®
EICI. M E ECI 41 FA E
) [o]
EI:] EI:]
) (o]
EI ° ° ° %)
i i R E i = e E
|
MALHA MALHA
( BLINDAGEM ) ( BLINDAGEM )
CABO DE COMUNICAGT\O DUPLEX
[ ESQUEMA DE LIGACAO DO CABO DE COMUNICAGCAO PARA SISTEMA DUPLEX j
Ligado ao suporte de aluminio de sustentagio da placa
/ 41 FA conforme desenho : LIGACAO DUPLEX . \
TIAFLEX - Cabo Manga -4 x26 AWG BT
i MALHA ¢ MALHA ?
[ “ __________________ [
1 L
I I
il 1
‘L _________________ _‘J
o ® @ O ©®®0 00
O\e®e ® © /0 O\e ® @ /0
DB 9 DB 9
MACHO MACHO
Conectores vistos pelo lado da Solda
23




IML/P

D3H

SINAL DE COMUNICACAO SERIAL

0Vcc O

LINHA 4
COMANDO DE
INDICADOR
DINAMICO 24 Vce
NOS PISOS ?
LINHA 3

DISPLAY 3F

IML/C

A51

COMANDO DE INDICADOR DINAMICO NA CABINA
SAIDA DO ANUNCIADOR VOCAL UNIVERSAL

SAIDA AUXILIAR 2

AX1

SAIDA AUXILIAR 1

V06

Vo5

V04

V02

Vo1

Voo

V10

V09

Vo8

CHAMADAS DE DESCIDA9° AO 16° ANDAR

SUBIDA 17° AO 24° ANDAR
SUBIDA9° AO 16° ANDAR

=)
2
wd
=)
g
&
a
T

SUBIDA1° AO 8° ANDAR
GERAL DAS DESCIDA17° AO 24° ANDAR

DESCIDA 1° AO 8° ANDAR
CABINA17° AO 24° ANDAR
CABINA9° AO 16° ANDAR

LD7

LD6

¥ 08

LD5

LD4

LD3

LD2

LD1

01

LDO

BT7

1k5 x 1W

— SINAL DE
VARREDURA

|

1

!

: 1N 4148
1 ¢ | q
!

|

08

1K5 x 1W

BT6

BT5

BT4

BT3

BT2

BT1

BTO

1N 4148

ELEVATEC® | sornES Do comaNDO

ELEVADORES & COMPONENTES

1

1

I SEGURANCA
1 01 MANUAL
| 40 e
1 | 1

1

01 431 144

|

SEGURANCA
AUTOMATICA

SM

41

SPA

SA

—— PORTA DE PAVIMENTO E CABINAAUTOMATICA

‘_T| aa_ - T T T o0 4

CER

z PA =—l— |

ABR

]
|

IND

SOBE =—i— |

EME

L———— o
1

MAN

ALT

| | RELE TERMICO

o MAN DESCE =i '
O O

EXD

/— BOTOEIRA DE : T

AUT INSPECAO

11
397 98

EXS

‘m EXS

PAD

| | PAD

PAS

PNI

| PAS PAS, PAD =CONTATO “ NA”
I

1 EXS, EXD =CONTATO “ NF ”

OIO|IOIO|IO|IO|1O|O|O(O|O|O|IO|O|IO|O|O|O|O(O(O|O|O|IO|O|O|O(O(O|O|O|O|IO|O|O(O|O(O|O|O|O|O|O|O|O(O|O|IO|O|D

U1

O|OIO|O|O(O|O|O(O|O|O(O|O|O(O|O|O(O|O|O(O|O|O(O|O|O(O|O|D(O|O|O|O|O|O|(O|O|O(O(O|O(O(O|O(O|O|O|O|D|D

| ==

_“m FPA




.

| ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES PARTIDA DIRETA

IDENTIFICAGAO DOS BORNES 41 FA
01 OPERADOR DE PORTA

HIDRAULICO

1 —

1 t > 110 Vac (LINHA 1)

2 » 0 Vac (LINHA 2)

3

3 > 24 VCc (LINHA 3)

3

4 > 0 VCc (LINHA 4)

"n el - — LIMITE FIM DE CURSO DE SUBIDA

2 LS3 beic -~ - " RETIRA O ELEVADOR DOS LIMITES (LS3/LD3)

- D3 - — - — J-— - — - - - » LIMITE FIM DE CURSO DE DESCIDA

” PAP — — — — — — — — » PORTA DE ACESSO AO POGO

— RG — — == = — = — = = — — » CONTATO DO REGULADOR DE VELOCIDADE

R CONTATO NF —> é ('EAE'}:‘) - - —» BOTAO “PARA “0OU “BOTAO DE EMERGENCIA “

16 ’ .

— ESRT - - ————— - » CONTATO DO “ RELE TERMICO *

18

- R > CONTATO DE PORTA DE PAVIMENTO

—~ é" PEM— — — — — — — — > CONTATO DE PORTA DE EMERGENCIA
———o

21 LPF — — — — — — — — » LIMITE DE PORTA FECHADA

22

s ; CT— — m — —m——m— = — = » CONTATO DE TRINCO

26 > [(220Vv)

30

> %"LPA ------------ » LIMITE DE PORTA ABERTA

NOMENCLATURA
DAS VALVULAS

WITTUR GMV

EVR VML
EVD VMD
EVS VMP

. VMD / EVD - -» SOLENOIDE DA VALVULA DE DESCIDA
+

' VML / EVR - -» SOLENOIDE DA VALVULA DE NIVELAMENTO

+

(MP C ) - -» MOTOR DO OPERADOR DE PORTA DE CABINA

OO |O(O|D|O|D|O(O|O|(O|O|O|O|O(O|IO|O(O|O|O(O|O(O|O|O|O|O|(O|O|D|O|O(O|O|O(O|O(D|D

(O [OF KOF (O3 [OR KOF [0F [0 K03 [0 KOF [0) KO [00F FOR [0f KR KO [OF [OR KO [OX KOS [OR [OR KO [OX KOS [0 FOXKOR [OX KR [0 KON KR KOR KOS K] [ORKOR [OXKO)

% LPF — — — — = — — — » LIMITE DE PORTA FECHADA

25
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| ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

IDENTIFICAGAO DOS BORNES 41 FA
01 OPERADOR DE PORTA
PARTIDA ESTRELA / TRIANGULO

HIDRAULICO

: ]1 > 110 Vac (LINHA 1)

2 » 0 Vac (LINHA 2)

3

3 > 24 VCc (LINHA 3)

3

4 > 0 VCc (LINHA 4)

"n el o - — LIMITE FIM DE CURSO DE SUBIDA

2 LS3~ Feic~ — - - = > RETIRA O ELEVADOR DOS LIMITES (LS3/LD3)
- Ems B E Iy » LIMITE FIM DE CURSO DE DESCIDA

” PAP — — — — — — — — » PORTA DE ACESSO AO POGO

— % RG ——————— — == — - » CONTATO DO REGULADOR DE VELOCIDADE

R PARA o — _» BOTAO “PARA “OU “BOTAO DE EMERGENCIA “

ERT —=-=====-= » CONTATO DO “ RELE TERMICO “
¥ PP - - — - - > CONTATO DE PORTA DE PAVIVENTO
é" PEM— - — — — — — - > CONTATO DE PORTA DE EMERGENCIA
—  1»
LPF - — — = — — — - » LIMITE DE PORTA FECHADA
; CT— — — = = = = = = = = = = | 4 CONTATO DE TRINCO
> LUz
> J(220V)
%: LPA — — = = = = = = = = — — » LIMITE DE PORTA ABERTA

NOMENCLATURA
DAS VALVULAS

WITTUR GMV

EVR VML
EVD VMD
EVS VMP

VMP/EVS  SOLENOIDE DA VALVULA DE PARTIDA EM ESTRELA / TRIANGULO

VML / EVR SOLENOIDE DA VALVULA DE NIVELAMENTO

. VMD / EVD SOLENOIDE DA VALVULA DE DESCIDA

(MP C ) - -» MOTOR DO OPERADOR DE PORTA DE CABINA

OO |O(O|D|O|D|O(O|O|(O|O|O|O|O(O|IO|O(O|O|O(O|O(O|O|O|O|O|(O|O|D|O|O(O|O|O(O|O(D|D

(O [OF KOF (O3 [OR KOF [0F [0 K03 [0 KOF [0) KO [00F FOR [0f KR KO [OF [OR KO [OX KOS [OR [OR KO [OX KOS [0 FOXKOR [OX KR [0 KON KR KOR KOS K] [ORKOR [OXKO)

% LPF — — — — = — — — » LIMITE DE PORTA FECHADA

25-A |
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| ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES PARTIDA DIRETA

IDENTIFICAGAO DOS BORNES 41 FA
02 OPERADORES DE PORTA

HIDRAULICO

v

1
[ 110 Vac ( LINHA 1)

0 Vac (LINHA 2)

 ———
> 24 VCc (LINHA 3)
_

0 VCc (LINHA 4)

—————— - LIMITE FIM DE CURSO DE SUBIDA

LS3~ Feic~ — - - = > RETIRA O ELEVADOR DOS LIMITES (LS3/LD3)
D3 = == == -=c-=- » LIMITE FIM DE CURSO DE DESCIDA

PAP — — — — — — — — > PORTA DE ACESSO AO POCO
RG — === === === —-~— » CONTATO DO REGULADOR DE VELOCIDADE

- - - » BOTAO “PARA “0OU “BOTAO DE EMERGENCIA “

EART — - - —-— - - » CONTATO DO “RELE TERMICO *
¥ PP — — — — - + CONTATO DE PORTA DE PAVIMENTO
é‘? PEM- — — — — — — — » CONTATO DE PORTA DE EMERGENCIA
—X»
LPF — — — — — — — — » LIMITE DE PORTA FECHADA
; CT— = = — — — m = = — — » CONTATO DE TRINCO
> Luz
> f(220V)

% LPF2 - -»LIMITE DE FECHAMENTO DE PORTA DO OPERADOR 2

NOMENCLATURA
DAS VALVULAS

WITTUR GMV

EVR VML
EVD VMD
EVS VMP

% LPA2 - -» LIMITE DE ABERTURA DE PORTA DO OPERADOR 2

% LPA1 - -» LIMITE DE ABERTURA DE PORTA DO OPERADOR 1

. VMD / EVD SOLENOIDE DA VALVULA DE DESCIDA
+

' VML / EVR SOLENOIDE DA VALVULA DE NIVELAMENTO
+

S 57 © MOTOR DO
DOPERADOR DOPERADOR

=~ ~» DE PORTA & %8 © = =» DE PORTA
DE CABINA 1 e 59 e DE CABINA 2

OO |O(O|D|O|D|O(O|O|(O|O|O|O|O(O|IO|O(O|O|O(O|O(O|O|O|O|O|(O|O|D|O|O(O|O|O(O|O(D|D

(O [OF KOF (O3 [OR KOF [0F [0 K03 [0 KOF [0) KO [00F FOR [0f KR KO [OF [OR KO [OX KOS [OR [OR KO [OX KOS [0 FOXKOR [OX KR [0 KON KR KOR KOS K] [ORKOR [OXKO)

% LPF1 - -» LIMITE DE FECHAMENTO DE PORTA DO OPERADOR 1

26




[ IDENTIFICAGAO DOS BORNES
ELEVATEC® 02 OPERADGORES DE PORTA 41 Fa

ELEVADORES & COMPONENTES PARTIDA DIRETA HIDRAULICO
e 1 el
> 110 Vac ( LINHA 1
e 1 e ( )
& 2 6l——» 0Vac(LINHA2)
S 3 S
e 3 6 > 24 VCc (LINHA 3)
e 3 e
© 4 O6F——» 0VCc(LINHA4)
s 1 e}—— + - — LIMITE FIM DE CURSO DE SUBIDA
5 1z o LS3 Feic~ — - - = > RETIRA O ELEVADOR DOS LIMITES (LS3/LD3)
S Ta—— D3 = == == -=c-=- » LIMITE FIM DE CURSO DE DESCIDA
~ ” 5 PAP — — — — — — — — » PORTA DE ACESSO AO POGO
T RG — == === === === > CONTATO DO REGULADOR DE VELOCIDADE
& R 6 CONTATO NF — é (Z’ERJ‘) - — - » BOTAO “PARA “OU “BOTAO DE EMERGENCIA “
e 16 ' ..
S EJRT — - - ——— — - > CONTATO DO “ RELE TERMICO “
S 17 S
S 18 S
ET—— R + CONTATO DE PORTA DE PAVIMENTO
é" PEM- — — — — — — — > CONTATO DE PORTA DE EMERGENCIA
S 20 S
— 1»°
& n © LPF — — — — — — — — » LIMITE DE PORTA FECHADA
S 22 S
CT— = — = == == — = — = — » CONTATO DE TRINCO
e 23 e
S 26 6 » J(220V)
S 30 S ?
5 1 o LPF2 - -» LIMITE DE FECHAMENTO DE PORTA DO OPERADOR 2
S 36 S -
e a7 o OBSERVE A NOVA POSICAO DOS LIMITES LPA1 e LPA2
S} 38 S
E— LPA2 - -» LIMITE DE ABERTURA DE PORTA DO OPERADOR 2
e 40 e
S rE—— %" LPA1 - -» LIMITE DE ABERTURA DE PORTA DO OPERADOR 1
S 42 S - ) .
T . VMP/EVS SOLENOIDE DA VALVULA DE PARTIDA EM ESTRELA / TRIANGULO
o
, DAS VALVULAS
VMD /EVD SOLENOIDE DA VALVULA DE DESCIDA
e 50 <) + WITTUR GMV
) 51 =) - EVR VML
. VML /EVR SOLENOIDE DA VALVULA DE NIVELAMENTO EVD VMD
S 52 © * EVS VMP
S 56 S
e 5 © MOTOR DO e 51 © MOTOR DO
e s o ___DOPERADOR 5 5 o - - DOPERIDOR
DE PORTA CABINA 2
e 59 e DE CABINA 1 e 59 e DE
S 60 S
s o o %“ LPF1 - -» LIMITE DE FECHAMENTO DE PORTA DO OPERADOR 1
26 - A




[ ELEVATEC® DISPOSIGCAO DOS LIMITES

41 FA
ELEVADORES & COMPONENTES DO OPERADOR DE PORTAS HIDRAULICO

110 Vca 110 Vca
LPF 30
61 LPA
31

LFC
24 Vcc
FPA
Para o borne U1

22

110 Vca
30
LPA
31
24 Vce
FPA
Para o borne U1

g
=
[+ 4
()
m
¢

110 Vca

LPF
61

LFC
22

110 Vca

110 Vca

24 \/cc
FPA
Para o borne U1

PORTA DE CABINE TOTALMENTE FECHADA

LPF
61

LFC
22

=
Z a
2
s g
3§
-

o i
-

e |

27




[ ELEVATEC® LIGACAO ELETRICA DO

41 FA
ELEVADORES & COMPONENTES OPERADOR DE PORTAS E - 2.000 \

.

L1 L 2
L2 L
LIMITE DE PORTA ABERTA
L3 ? LPA
———t--d---13-- LPA
: ' I
ongre | e
| 3A73A7 3A [
| |
[ I |
C O 3
(@) (@] (?
NF O m
LPA
MOTOR
LIMITE FIM DE CURSO LIMITE DE PORTA FECHADA
LFC LPF
LPF
LFC 11
NA © =
NA O :'ﬁ
+ C O L
cC o
NF o——]

Ligar o limite LFC na série de LP LPF
seguranga do elevador.

LP: Limite de protecao para quebra
Ex: Contato de Trinco, 40, 41, etc. " do cabo de ago.

27 - A |




[ ELEVATEC® LIGAGAO ELETRICA DO OPERADOR 41 FA
ELEVADORES & COMPONENTES DE PORTAS E - 2.000 COM V.V.V.F HIDRAULICO

.

R 220 Vac i ’
s . soovae  LIGAGAO PARA 220 V - TRIFASICO
T ® 220 Vac
r°& & T T Fusiveis do
I I operador de —_
: a e 8 : porta =
Ris|T| | | | | | Jew | | | | | Jec]

INVERSOR DE FREQUENCIA TOSHIBA VFNCT

U V|W FLA FLC F S2 S$1 S2 R
LCA LCF
N I NEoINE NA |
! I |
== %0 i %0 —
i c 11/]c i
H i 1
S SRR S |
OPERADOR *PA **PE
33 ]| 34 34 ]33
_ | |
L L 1
13 c C 13
*PA — A F **PF
14 14
LIMITE DE
PORTA FECHADA LIMITE DE
(LPF) | | FIM DE CURSO
NA O i (LFC) LIMITE DE
co PORTA ABERTA
LFC tPA
cC o 1 NA O i
NA O 1
LP LPF LPA
CoO
ol —
LPA
M
. LIGAR O LIMITE (LFC) A SERIE DE NF O )
LP: LIMITE DE PROTEGAO SEGURANGA DO ELEVADOR.
PARA QUEBRA DO CABO DE AGO EX: CONTATO DE TRINCO 40, 41 E ETC
Obs Nota
*PA = Contato aberto da contatora abre porta A entrada do inversor de frequéncia identificada como
**PF = Contato aberto da contatora fecha porta “ 82 “ é unica, no desenho aparece duplicada; somente

para evitar de se cruzar linhas no desenho.
LCA = Limite de Corte de Abertura

LCF = Limite de Corte de Fechamento
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i ELE TEC® MAPA DE TEMPOS a1 FA
4 ELEVADOREVSQ)MPONEQES DO COMANDO 41 FA HIDRAULICO
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ERRRRRE

TRETP—
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ESTH TESTR
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AVSUTH —p TARR
CSUR, CDER |
AAR2

RAR —»[ |« TARR

R1E —» I{—TACEA I‘_ 2*TACEB
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R2E 2*TACEA —> l&— TACEB
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NSU, NDE, NIV |—|_
ANIV 4s—p |<__}
L

F

e T
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2*TARR

LZ

:

K

PATR
TARR

AARM  _p Mg [$TiRR

AAV2 2"TACEA |
TAGEA

AAVM  —p Pl [€TICER

ABVZ —> [e—2"TAcEB

ABVM TACEB —p P | ¢ TACEB
AA/BV2 —p [€=2"TACEA —»] [2"TACEB

TACEA
AABVM _p Pl [TASER  1aceR—p Pl | TACEB
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L
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| ELEVATEC® DIAGRAMA DE TEMPOS DO 41 FA
ELEVADORES & COMPONENTES ELEVADOR HIDRAULICO HIDRAULICO

VALVULA VISTA DE CIMA

L - ANDAR rﬁ);gtll
f— RETARDO
6 | ? I
D E
E |
: 3
’ N — C |
g o g I |
VRFP [ > u i 2 |
[}
@®—Ffofh HFHE®@ ° s | s |
g [
o Y
LT O iRE . |
‘(IDP 8 A A 0,2 seg.
[
VMD VMP 23_@ i . | 21,5 seg
w H
MEDIDOR DE N
PRESSAO mt,). @ E |
| A - ANDAR g | |
2 S 13
DRENAGEM DE
EMERGENCIA —> VSMA > > > = {_ > J

Vélvula vista de cima

1 - Parafuso ajustando para valvula de satety
Apertando o parafuso aumenta a pressao.

2 - Parafuso ajustando para baixa velocidade ( D-E para cima, H-eu abaixo )
Apertando o parafuso diminui a velocidade..

3 - Parafuso ajustando para diminuicado de velocidade ( C-D para cima, G-H abaixo )

4 - Parafuso ajustando para cima aceleragao

5 - Parafuso de teste por conferir operacao de valvula de ruptura

6 - Medida de pessao fechou parafuso

7 - Plunger pressionam parafuso de ajuste ( 2:1)

8 - Ajuste de velocidade - alto para previnir estrada de contorno de 6leo atras para abastecer

9 - Abaixo ajuste de spoed que aperta pressao de aumentos

VP - Evite valvula ( dirija comegando )

VMP - Marque com asterisco valvula de solendide de delta
VMD - Abaixo valvula de solendide

VML - Valvula de solendide niveladora

VRFP - Valvula de controle de velocidade auxiliar
VSMA - Dispositivo ameagador manual ( 2:1)

C - Hoistway proximidade interruptor ( para cima diregéo ). Este interruptor deve ser
localizado de forma que a distancia niveladora ( D - L ) estara na ordem de 10 a 20 cm

G - Hoistway proximidade interruptor ( abaixo dire¢ao ). localizou como C
E - Posigdo onde o motor € dezenergizado

Eu - Posicdo onde a valvula de solendde € desenergizada
Um - Eleento aquecendo ( opcional )
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ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

ELEVADOR HIDRAULICO

41 FA

HIDRAULICO

: retardo] sec

[-=5

t
|

|
A 8 L-PISO |
SRR |
n |
o=y gl o '
= < < <jiC |
AO PISTAO n—=_Q) Q 8 1 BTN
ik I0) 2|8 T BFEY
=1 o = : B
ﬂ \_@ & 1 BE |
PAM Y 1 P =l
] | |
_}: — L H |
VSMA Q VSH § 2 g A-PISO |
@ > = Oo
? " g $gs
5 ML 8 =~
1 PARAFUSO REGULACAD PRESSAC SEGURANCA VP VALVULA.DE PRESSAD (ARRANQUE DIRECTO)
2  PARAFUSO REGULAGAO PEQUENA VELOCIDADE VMP ELECTROVALVULA ARRANQUE ESTRELA/TRIANGULO
{ D-E SUBIDA  H-l DESCIDA) VMD ELECTROVALVULA DESCIDA
3 PARAFUSO REGULAGAO DESACELERACAO VML ELECTROVALVULA NIVELACAO
( C-D SUBIDA  G-H DESCIDA) VRFP VALVULA REGULADORA DE FLUXO
4 PARAFUSO- REGULAGAO ACELERAGAU SuUBIDA VSMA VALVULA SEGURANGA CONTRA DESCIDA EMBOLO
S PARAFUSO PROVA VALVULA DE QUEDA {INST. IND. SUSP. 2:1)
6 TORNEIRA EXCLUSAQ MANOMETRO PAM BOMBA MANUAL
7  AFINAGAO PRESSAO EMBOLO VSH VALVULA SEGURANGA DA BOMBA MANUAL
8 AFINAGAO GRANDE VELOCIDADE C PONTO MUDANGA VELOGIDADE NA SUBIDA
9  AFINAGAO VELOCIDADE DESCIDA G PONTO MUDANCA VELOCIDADE NA DESCIDA
M MANOMETRO E-I PONTOS COMANDO PARAGEM
ML BOTAC MANOBRA MANUAL A RESISTENCIA AQUECIMENTO BLOCO VALVULAS 220V DU 380°
= e e s . o iy, o e e e e e e e o

vl

(' e ——y
ok

- 49D -e >

— e —— — ]

R

so” PmA INST DIRECTA,

P |
(e L )
i |
¢+ ARR. ESI/IRY
r bl PR et
| 1 1 5 |
P R | 2 >:<;
L - ™
L '11!
ERAEE%AMAXJ I .
] 1
1 |

!f
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[ ® 41 FA

1 - BASE PARA MOLA 10 - COLAR PARA FIXAR PISTAO

2 - SUPORTE ( BRACKET ) PARA MOLA 11 - REFORCO

3-MOLA 12 - ARCADINHA DA POLIA

4 - TRAVESSA P/ FIXAR PISTAO E COLUNA 13 -PISTAO

5 - COLAR P/ FIXAR PISTAO E COLUNA 14 - JUNGAO DE COLUNA P/ PISTAO
6 - COLUNA 15 - ARCADA

7 - TIRANTE COM MOLA 16 - TIRANTE COM MOLA DA BASE
8 - TRAVESSA PARA FIXAR A GUIA 17 - AMORTECEDOR

9 - GUIA

18 - TRAVESSA OMEGA
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' ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

-

MONTAGEM MECANICA DO SELETOR
COM SENSOR INFRAVERMELHO

41 FA
HIDRAULICO

GUIA

500 mm

PARAFUSO: 1 / 2” x 2” ( CABEGA SEXTAVADA )
PORCA: 1/ 2”
ARRUELA: 1/ 2”

CABO # 1/8” - 6 x 25

. CORDOALHA PARA

GRAMPO

,637 SUPORTE

CHAPAS DE ALUMINIO

ARAME ( PANTALHAS )

1 mm
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SISTEMA DE RESGATE
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ELEVADORES & COMPONENTES
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IDENTIFICACAO DOS BORNES

SISTEMA DE RESGATE

ELEVATEC"®

ELEVADORES & COMPONENTES
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| ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

.

BORNES ADICIONAIS DO
COMANDO HIDRAULICO

41 FA
HIDRAULICO

SALVA MOTOR

Pagina 4 deste manual no
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PS 00219

ALARME

1|-2av
2
Os

NA

+24V com

TERM. TERM.

oS

TeS
o)
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MANUAL 41FA HIDRAULICO
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f ® i 41 FA \
E!ROEREXQ‘-!:EJQ Il N DI CE GERAL

Placa PQC - 03 ( distribuicdo de componentes e identificagdo dos bornes ) .........ccovvvvvevvveeennn. 01
Seletor Magnético ( posicionamento de limites € IMas ) ..........cccoooei 02
Seletor Otico ( posicionamento de limites, pantalhas e suas dimensees ) ..........c.cccvveeveeenn.. 03
Circuito de seguranca manual € aUtOMALICA ...........couiiiiiiiiiiiiii e 04
Ligacao das contatoras para acionamento da porta de cabina ................ccccoe . 05
Ligacao elétrica para partida direta ... e e e 06
Ligacao elétrica para partida estrela / tri@dnguIO.............eeeeiiiiiiiiiiiiieiiieeeeeeeeeeeeeeee e 07
Sinais ligados na placa de comando 41 FA ... 08
1V o) (o) dle (=N o o] ¢= o (=T o= o] 1 - TP 09
Ligagao elétrica dos filtros de ruido no motor de porta de cabina (M.P.C ) ......ccccoiiiiiiiiiiiiinnnnnes 10
Partida direta do motor assincrono da bomba ... 10
Ligacao elétrica estrela / tri@ngulo para MOTOT ...........cooiiiiiiiiiiie e 1
Ligacao elétrica dos circuitos complementares ............ooouvviiiiii i 12
Ligacao elétrica das fontes de alimentagao ............cccoooee 18
Ligacao elétrica dos botdes de chamada de cabina ................ccc 19
Ligacao elétrica dos botbes de chamada ascendentes ............c.eeeveeiiiiiiiiiiiiiiiic e 20
Ligacgéo elétrica dos botdes de chamada descendentes ...........cccccoiiiiieee 21
Ligacao elétrica do anunciador vocal UNIVErSal ...........cccuuiiiiiiiiiiiiiie e 22
Ligagao duplex entre placas de comando 41 FAIl ... 23
Esquema de ligacdo do cabo de comunicagéo para sistema dupleX .......cccooeevvvveiiiiiiiniiieeeeeennn, 23
Identificacdo dos bornes de ligagdo do comando 41 FAVVVF ... 24
Identificagao dos bornes para comando hidraulico de 01 operador de porta .............................. 25
Identificacdo dos bornes para comando hidraulico de 02 operador de porta ...........cccceeevvunnneee. 26
Disposicéo dos limites do operador de POrta ...........ooovvieeeiiiiiiii e 27
Ligacéao elétrica do operador de porta E - 2.000 ... 27-A
Ligacgao elétrica do operador de porta E - 2.000 com V.V.V.F. i 27-B
Mapa de tempos do comMando 41 FA ..o 28
Diagrama de tempos do elevador hidrauliCO ............oooeuiiiiiiiiii e 29
Mapa dos tempos do acionamento das contatoras ( partida direta ) ........cccccooviiiiiiiiiiiniiinn, 31
DesSenho da @rCada ..........cccooiiiiiii ettt ettt et e ee ettt st eneeeeeeeeeees 32
Montagem mecéanica do seletor com sensor infravermelno ...........cooovviviviiiiiiiiiiiiiiiiieiieeeeeeeeee, 33
Sistema de resgate para elevador hidraulico .................... 34
Sistema de resgate - identificagdo dOS DOINES..........cuiiiiiiiiiiii e 35
Bornes adicionais do comando hidrauliCO ..............ooiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 36
Capa deste manual

indice geral Reservamo-nos ao direito de modificar o contetido deste manual, sem prévio aviso.
Simbologia e i s s e o
Ligagées da p|aca 41 FA disponibilizada a versdo mais recente !

Cadigo de falhas

Formulario para pedido de comando computadorizado : 41 FA




-

ELEVADORES & COMPONENTES

ELEVATEC' SIMBOL 0GIA omsoicol

Ligacdo Continua

Cruzamento de Linha com Ligagao

)

Terminal na Barra de Bornes

—F

Contato do tipo Normalmente Aberto ( NA)

Contato do tipo Normalmente Fechado ( NF )

Limite do tipo Normalmente Aberto ( NA)

-
e
2

Limite do tipo Normalmente Fechado ( NF )

Contato de Trinco ou Contato da Porta de Pavimento

Chave com Contato Normalmente Aberto ( NA)

Chave com Contato Normalmente Fechado ( NF )

Contato Reversivel de Relé
C = Comum, NA = Contato Normalmente Aberto, NF = Contato Normalmente Fechado

I.iﬁf%%f é\ E

—0 O0— Botdo de Pressao com contato do tipo Normalmente Aberto ( NA )
Q50— Bot&do de Pressdo com contato do tipo Normalmente Fechado ( NF )
{1 Resistor Fixo ( Resisténcia Fixa )
1;'_ Resistor com resisténcia Ajustavel

A2 41 A1

— AN/ —e | Bobina de Relé ou Contatora

Motor Elétrico Trifasico




' ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

10A
—ﬁ)— Disjuntor de 10 Amperes

3A

SIMBOL OGIA

41 FA
HIDRAULICO

Relé Térmico

Fusivel de Vidro ( Pequeno ou Grande )

Ponto de Terra Elétrico da Concessionaria

Diodo Retificador

LED

Capacitor nao polarizado

Capacitor polarizado ( eletrolitico )

[HHEHfe

RETIFICADOR
_[>|_ Retificador Monofasico de Onda Completa em Ponte

Transformador Monofasico

l PRIMARIO | R
SEC SEC

12 RO
1 Zg‘ sO Circuito de Detecgao de Falta ou Inversdo de Fases da Rede Elétrica

ulo™? 1o

Cc C A
Transistor Transistor F B’

B tipo tipo G
NPN PNP F 4

D
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[ ELEVATEC® CODIGO DE FALHAS EXIBIDOS NOS

ELEVADORES & COMPONENTES DISPLAYS DE 7 SEGMENTOS

Em viagem, se excedeu o tempo entre pantalhas / imas

Em viagem, falha de Seguranga Manual ( SM )

N&o se consegue fechar a porta de cabine

Nao se consegue abrir a porta de cabine

Em viagem, falta de Seguranga Automatica ( SA)

Sao detectados ao mesmo tempo os sinais de EXS e EXD

Detectada alta temperatura no motor da maquina de tracao

Detecta o sensor de extremo superior tendo ordem de subir

Falta ou inverséo de fases na alimentacao trifasica do comando

Detecta o sensor de extremo superior tendo ordem de subir

Falta Programa ( placa nao configurada )

Fixo Sistema operando normalmente ( arranque / partida )

Piscando | Existe falta de Seguranga Mecanica ( SM ) - pisca “A“ + n° pav.

Emergéncia ( pisca “ E “ + n° do pavimento )

Piscando | Nao reconheceu a posicao

Piscando . .
¢/ posigéo | S€ ja reconheceu a posi¢ao

Numero de
pavimento
piscando

Falta de Seguranga Manual durante um tempo t > TALA




[ ELEVATEC® FORMULARIO PARA PEDIDO DE COMANDO
L ELEVADORES & COMPONENTES COMPUTADOR|ZADO: 41 FA

( N
Nome do cliente :

Contato : Cidade : Estado :

DADOS DO
CLIENTE

Telefone : N°daobra: ___ Datado pedido: / /
CONTROLE DO MOTOR

|:| Corrente Alternada ( contatoras ) D VVVF - Inversor de freqiiéncia

|:| Sem Resisténcia |:| Alta Velocidade |:| Velocidade do Carro m/min.
[ ] Com Resisténcia { [_] Baixa Velocidade [] Voltagem do motor Vca
D Operador de Porta |:| Poténcia do motor cVv
Obs : |:| Amperagem do motor A
|:| Voltagem do Freio Vce
MARCA : OPERADOR DE PORTA PORTA DE PAVIMENTO

TIPO DE MOTOR
|:| Uma velocidade
|:| Duas velocidades ( normal )

|:| Abertura central ( automatico ) |:| Automatica
|:| Porta manual |:| Eixo Vertical

[ ] Duas velocidades ( DAHLANDER ) [] Normal PA/PF eixo vertical [] Manual
[ ] Cascata ( Schindler ) 1 freio [] Tipo SUB (com frep)

[ ] Cascata ( Schindler ) 2 freios [_] Com PF ligado em viagem
|:| Sur com fios |:| Abertura lateral ( automatica )

|:| Sur com fios ( polos consequentes ) |:| BUS o o
[] Atias 16 fios |:| Monofasico / Bifasico

|:| Outros Obs:

|:| Mecanica Simultanea

[] Vea

RAMPA [_] Mecanica

Tenséo |:| Vcce
|:| Magnética
Descanso com porta de cabine D ABERTA D FECHADA Renivelamento D Sim |:| Nao
[] Coletivo Simples |:| Coletivo na descida D Coletivo na descida e na subida |:| Outros
|:| Sistema DUPLEX |:| Base de fixagao [ Pedestal ]
Botoeira de Inspegao |:| Sim D Nao Anunciador Vocal D Sim |:| Nao
Gongo de andar []sim [] Nao Barreira Infravermelha [_] Sim [_] Nao
Andar de estacionamento |:| Sim, no pavimento D Nao
Tenséao das setas de diregdo D Vca |:| Vce Outras tensoes
Display |:| Matriz de Pontos |:| D3F / 41 |:| Outros Numero de paradas
Gravagao do display Seletor de Pogo
|:| Pantalha
Obs : I:l Ima
SETOR DE MONTAGEM DE QUADROS Inicio / / Término / /
Montador N° do Sistema Cadigo da Placa
Despachado em / /
Obs :
|:| Completo

[ ] Falta algum item
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